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Miejsce przedmiotu w programie studiéw:

Przedmiot obieralny w programie studiéw stacjonarnych | stopnia (inzynierskich) dla kierunku
MiBM na Wydziale MRIT ? obligatoryjny dla specjalnosci Maszyny Robocze.

Zalozenia i cele przedmiotu:
Poznanie struktury kinematycznej uktadéw napedowych samobieznych maszynach roboczych,
rodzajow, budowy i charakterystyk napedéw oraz sposobow ich sterowania, opanowanie
umiejetnosci analizy uktadéw ich modelowania i symulacji komputerowej

Tresci programowe przedmiotu (opis przedmiotu):

Klasyfikacja uktadéw napedowych, struktura kinematyczna napeddéw maszyn roboczych.
Rodzaje i budowa napedow gtéwnych, napedy pomochicze, przyklady konstrukciji.
Charakterystyki mechaniczne silnikéw spalinowych, budowa i charakterystyka napedu
mechanicznego z  silnikiem  spalinowym. Napedy hydromechaniczne, przektadnie
hydrostatyczne, przektadnie hydrostatyczne w napedach jazdy maszyn kotowych i
gasienicowych, przyktady rozwigzan. Napedy hydrauliczne 2z sitownikami, podnosniki
hydrauliczne do narzedzi zawieszanych w ciggnikach. Serwonapedy hydrauliczne i
elektrohydrauliczne, hydrauliczne serwomechanizmy kierownicze. Sterowanie i regulacja
napedéw hydrostatycznych, uktady sterowania ?Load sensing? (LS) i LUDV, napedy
hydrauliczne osprzetu z mikroprocesorowym programowanym sterowaniem. Analiza
przyktadowych uktadéw napedowych maszyn kotowych i ggsienicowych. Programy komputerowe
do modelowania i symulacji napedéw hydraulicznych i elektrohydraulicznych, przyktady
praktycznych zastosowan.

Przedmioty wprowadzajace i wymagane wiadomosci wstepne:
Podstawy konstrukcji maszyn, teoria mechanizméw i maszyn, podstawy hydrauliki maszynowej,
podstawy automatyki

Forma zaje¢ i metody dydaktyczne:
Wykfady ? multimedialne, prezentacje animacji i symulacji komputerowych.
Laboratorium: ¢wiczenia praktyczne na stanowiskach badawczych oraz wirtualne éwiczenia
symulacji wybranych uktadéw.

Forma i warunki zaliczenia przedmiotu —wymagania i system oceniania:
Test pisemny, zaliczenie ¢wiczen laboratoryjnych
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